Robotunuzu kullanmaya baslamadan énce bu kullanim kilavuzunu
dikkatlice okuyunuz ve daha sonra da yararlanmak Gzere saklayiniz
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— Onemli Giivenlik Talimatlarn

Uyari

Yaralanma veya hasar riskini azaltmak igin robotunuzun kurulum, kullanim ve bakimi &éncesinde asagidaki givenlik
talimatlarini mutlaka okuyunuz.

Onlemler

e Bu robot yalnizca i¢ mekan zemin temizlidi igin tasarlanmistir; dis mekanda (agik teras gibi), zemin disinda herhangi
bir ylizeyde (kanepe gibi) veya herhangi bir ticari | endustriyel ortamda kullanmayin.

* Burobotu ¢ati kati, agik teras veya mobilya Ustl gibi engelsiz yukseltilmis yizeylerde kullanmayin.

e Ortam sicakliginin 40°C (104°F)'den yiksek, 4°C (39°F)'den dustik oldugu durumlarda, temizlenecek zeminde sivi
veya yapiskan maddeler mevcut ise robotu kullanmayin.

* Robotu kullanmaya baslamadan énce robotun ve esyalarinizin zarar gérmemesi igin, temizlik yapilacak zeminde
bulunan kablolari kaldirin. Emis gictinden kaynakli motor ¢ekebilir, kablolar tekerleklere dolanabilir. Ayrica evinizde
bulunan kirlabilir veya hafif egyalarinizi (plastik poset, vazo vb.) bulunduklari zeminden kaldirin.

* Robot; sarj olurken, bekleme modundayken veya c¢alisirken robotla oynamadiklarindan emin olmak igin cocuklari
gbzetim altinda tutunuz.

* Bu cihaz, guvenliklerinden sorumlu bir kisi tarafindan kullanimiyla ilgili gézetim veya talimat verilmedikge; fiziksel,
duyusal veya zihinsel yetenekleri kisith veya tecribe ve bilgi eksikligi olan kisiler (cocuklar dahil) tarafindan
kullaniimak Uzere tasarlanmamistir.

* Burobot yalnizca kalifiye ve yetkili kisiler tarafindan degistirilebilen piller igerir.




Onemli Guvenlik Talimatlar —

* Bu cihaz, gbézetim altinda olmalari veya cihazin guvenli bir sekilde kullanimiyla ilgili talimatlarin verilmesi ve
icerebilecedi potansiyel tehlikelerin anlasiimasi kosulu ile 8 yas ve Uzeri cocuklar ile fiziksel, duyusal veya zihinsel
yetenekleri azalmis veya deneyim ve bilgi eksikligi olan kisiler tarafindan da kullanilabilir. Cocuklarin robotla
oynamasina, gdzetimsiz olarak temizlik ve kullanici bakimi yapmalarina misaade etmeyiniz.

* Ana firga temizleme araclarini gocuklarin erisemeyecedi bir yerde saklayiniz.

e Calisir durumda olsun veya olmasin robotun Gzerine herhangi bir nesne (cocuklar ve evcil hayvanlar dahil)
koymayiniz.

e Bol giysilerinizi, saglarinizi, parmaklarinizi ve viicudunuzun diger tUm uzuvlarini, robotun agik ve hareketli
kisimlarindan uzak tutunuz.

e Robotu yanan nesnelerin (sigara izmaritleri gibi) Gzerinde kullanmayin.

* Robotu uzun tuylt halilarda kullanmayiniz. Aksi halde robot performansi disebilir ve | veya ariza meydana gelebilir.
(Koyu halilarda robot etkinligi disebilir.)

* Robotu sert veya keskin nesneleri | malzemeleri (dekorasyon atiklari, cam ve ¢ivi gibi) temizlemek icin kullanmayiniz.
* Robotu ana unite kapagindan veya 6n tamponundan tutarak tasimayiniz.

e Robotun temizlik veya bakimina baslamadan énce robotu gig (agma | kapama) digmesinden kapatiniz ve figini
prizden ¢ekiniz. Robotu temizlemek igin 1slak bez veya sivi kullanmayiniz.

e Su tankini halilarda kullanmayiniz.

* Robotu kullanim kilavuzunda belirtildigi sekilde kullaniniz. Yanlis kullanimdan kaynaklanan herhangi bir kayip veya
hasar kullanici sorumlulugundadir.



- Onemli Guvenlik Talimatlari

Pil ve Sarj
e Sarj edilemeyen pilleri sarj etmeyi denemeyiniz.
 Pili yeniden sarj etmek icin yalnizca bu robotla birlikte verilen sarj istasyonu ve adaptérd kullanin.

e Pillerin uzun 6Gmurld olarak kullanilabilmesi igin robotu kullanmadiginiz zamanlarda da sarj istasyonunda sarj olur
sekilde beklemesi tavsiye edilir.

* Pili veya sarj istasyonunu sékmeyin, onarmaya ¢alismayin veya dedistirmeyin.
 Sarjistasyonunu isidan (isitma delikleri gibi) ve nemden uzak tutunuz.

e Pili gcikarirken robotun gt¢ kaynagiyla baglantisini kesiniz.

e Pili, hurdaya ayirmadan énce robottan cikartiniz.

° Atk pilleri ¢cdpe atmayip profesyonel bir geri ddniistim organizasyonuna ulasmasini saglayiniz.
* Sarjistasyonunun elektrod pedlerini islak bezle veya islak elle silmeyiniz, temizlemeyiniz.

* GUg kablosu hasarliysa, robotu kullanmayi ve sarj etmeyi hemen birakiniz. Olasi bir tehlike durumunda; Uretici veya
servis temsilcisi tarafindan midahale edilmelidir.




— Kutu icerigi
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— RODOt TANItIMI ——————m——
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- Robot Tanitimi
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— jlk Kullanim

+ Robotu kullanmaya baslamadan dnce EVA « Sarjistasyonunu duvara dayal diz bir zemine
koruyucularini gikarin. yerlestirin.

Not

e Sarjistasyonunun her iki tarafinda 1 metreden fazla
ve 6n tarafinda 2 metreden fazla bosluk olmalidir.

* GUg kablosu zemine dik ise, robot tarafindan
tutularak sarj istasyonunun baglantisinin
kesilmesine neden olabilir.

o Elektrik aldiginda gésterge 1s1g1 yanar, robot sarj
olurken ise séner.




o Ik Kullanim —

Yan Firgalarin Takilmasi

« Yan firgalarini takmak igin robotu ters gevirin.

» Robotun alt kasasinin her iki tarafina yan firgalari

takin. Yan firgalari elinize alin ve tabana takili yan
firga yuvasina yerlestirin. (Kare stitun ve kare deligin
birbirine karsilik gelmesine dikkat edin, asagdiya
dogru bastirirken yan firgcanin yerine takildigini
belirten bir "klik" sesi duydugunuzdan emin olun.)

Not

° Lutfen yan fircalar ayirt ederek R=Sag | L=Sol
olacak sekilde takin.




o Ik Kullanim

Sarj Et

Otomatik: Temizlemeyi bitirdikten sonra robot, yeniden
sarj olmak icin otomatik olarak sarj istasyonuna geri
déner. ) Dugmesinin 11§ yanip séner.

Manuel: Duraklatma modunda, robotu sarj istasyonuna
geri géndermek igin ) dugmesine basin. Robot
sikismissa veya sarj istasyonunu bulamiyorsa, sarj etmek
icin robotu dogrudan istasyona yerlestirin.

Uzaktan kumanda ile robotunuzu sarj istasyonuna
yonlendirebilirsiniz.

Not

Pil dmrund uzatmak igin pil tamamen sarj edilmelidir.
ilk sarj stresi 16 saattir.

Sarjistasyonunun agikta bulunmasini saglayin.

Robot sarj istasyonunu bulamiyorsa, istasyona elinizle
yerlestirin.

Mobil telefon | tabletinizin pil tiketimini azaltmak igin
robot temizlik yaparken Simart uygulamasini
kapatabilirsiniz.

Robotun gecgebilmesi icin mobilya, yatak vb. esyalarin
zeminden yuksekligi >95mm olmalidir.

Glcl Agin ve Sarj Edin
» Robotu sarj istasyonuna yerlestirin ve ana gug dugmesini

acin, ardindan robotu agmak icin guc tusuna () 5 saniye
boyunca baslli tutun. Robot varsayilan ayarda agillacaktir.

« Robot, sarjistasyonuna bagdli degilse ana gig
dagmesini actiginizda agik konuma gelecek ve gl
gostergesi yanacaktir.

» Robot, sarjistasyonuna bagdl dedilse robotu
kapatmak icin ana gic¢ diagmesini kapatin.

0+ —>
Duraklat

» Robot temizlik yaparken, duraklatmak icin Uzerinde
yer alan (") dugmesine basin. Ardindan temizlemeye
devam etmek veya mevcut temizligi durdurmak igin
tekrar (') dugmesine basin. Robotu sarj istasyonuna
geri dondurmek igin ¢ digmesine basin.

Uyku

» Robot duraklatilirsa ve sarj istasyonuna
10 dakikadan fazla baglanmazsa uyku
moduna geger. Uyku modundan ¢ikarmak

icin herhangi bir digmeye basin. m




— Temizleme Modliari

Temizlemeyi Baslat

Temizligi baslatmak igin () dugmesine basiniz. Dugmeye bastiktan sonra robot, sarj
istasyonundan cikar. Alan taramasina gére temizleme rotasini kendisi planlayacaktir. Once bir
bolgeyi boylu boyunca temizler ardindan i¢ alani verimli ve kapsamli bir sekilde temizlemek icin
temizleme rotasinda zikzak seklinde hareket eder.

Not

* Pil seviyesi ¢cok duslUkse temizlik baslatilamaz. Temizlemeyi yeniden basglatmadan énce robotun
sarj olmasini sadlayin.

* Gug kaybini 6nlemek ve robota ya da bagli cihaza zarar vermemek igin temizlige baslamadan
énce yerdeki tum kablolari (sarj istasyonunun gug kablosu danhil) toplayin.

A. Temizleme Modu

Temizligi baslatmak igin () dugmesine basin. Baslatildiktan sonra robot, alan taramasina gére
temizleme rotasini ve haritasini planlayacaktir. Temizlik tamamlandiktan sonra robot otomatik
olarak sarj istasyonuna geri dénecektir.

B. Noktasal Temizleme

Noktasal temizleme modunu baslattiktan sonra bu mod 1.5m x 1.5m karelik bir alani hedef
alarak temizlemede kullanilir ve harita | zemin Uzerinde zikzak seklinde hareket eder. Temizlik
bittikten sonra robotunuz secilen kare alanin merkezine dénecektir. Robotun gidecedi hedefi
belirlemek icin uygulamayi ve kumanday:i kullanabilirsiniz.
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o Temizleme Modlari

C. Alan Temizleme (Yalnizca uygulama destegi)

Uygulama aracilidi ile haritaniz Gzerinde bir alan belirleyerek robotun yalnizca o alanda
temizlik yapmasini saglayabilirsiniz.

D. Secilen Odalarin Temizligi (Yalnizca uygulama destegi)

Uygulamayi kullanarak temizlik icin belirli odalari segin. Bu mod ile robot, sadece segilen
odalari temizleyecektir. Temizlik tamamlandiktan sonra robot otomatik olarak sarj istasyonuna
geri dénecektir.

Not

* Bu 6zellik kullaniimadan énce tam bir harita olusturulmalidir.

* Temizlik basladiktan sonra robot tanimlanan alanlarin étesine gegebilir. Robotun hedef
odalara erisimini engelleyen higcbir nesne, cisim, vb. bulunmadigindan emin olunuz.

E. Sanal Duvar (Yalnizca uygulama destegi)

Sanal duvar gizgisini gizmek igin uygulamada sanal duvara basiniz. Temizlenmesini
istemediginiz alanlari izole etmek icin sanal duvar kullanabilirsiniz.

* Toz haznesi, duz veya hali kapli ylzeylerde kullanilabilir.

* SUpurme alanindaki tum kenarlar gevsek hali, paspas, kilim vb. zemin esyalarini ¢ikarin veya
sabitleyin.

* Robot, Omm ile 20mm arasindaki yuksekliklerde ylzey boyunca hareket edecek sekilde

tasarlanmistir.




— Paspaslama

1. Adim
Mop bezini takin.

2. Adim
Su tankinin su giris kapagini agin
suyla doldurun ve sikica kapatin.

3. Adim

Su tankini robot stpurgenin
alt kismina takin.

4. Adim
Simart uygulamasi tzerinden
paspaslama modunu baslatin.

Not

e Temizlik tamamlandiktan sonra lUtfen su tankinda kalan suyu bosaltip su tankini ve mop bezini kurutun.

* Mop bezi Uzerinde normalden fazla kir birikmesini &nlemek icin ilk paspaslama isleminden énce tim zeminlerin en az
Uc kere sUpurtlmesi tavsiye edilir.

e Su tankina tavsiye edilenden baska deterjan, dezenfektan, parfim veya diger kimyasallari kesinlikle koymayin.

* Paspaslama isleminden sonra su tankini gikarin, kalan suyu bosaltip kiflenmeyi ve hos olmayan kokulari énlemek igin
mop bezini temizleyiniz.

* Paspaslama fonksiyonunu kullanmiyorsaniz su tankini gikariniz.

* Mop bezi sadece duz ve purizstz zeminlerde kullanilmak Gzere tasarlanmistir. Hali vb. piruzlt ylzeylerde
kullaniimamalidir.




— Uygulama Araylizleri

"Simart" Uygulamasi, Simart Teknoloji cihazlarini kontrol etmeye yarayan
mobil uygulamadir. Uygulama ile robotu eslestirmek icin mobil telefon veya
tabletiniz (2.4GHz destekleyen) agda bagl durumda olmalidir, litfen énce ev
Wi-Fi agina baglanin. Uygulamayi, cihazinizin tzerinde yer alan Karekod'u
okutarak veya mobil uygulama magazalarindan dcretsiz olarak mobil

o 1T tr . E: - c .J -
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telefon veya tablete indirebilirsiniz. pe GooglePlay

Kaydol

¢ Yeni kullanici hesabi olusturmak icin, "Kaydol" butonuna tiklayarak kayit sayfasina girin. Daha énce Simart

"uygulamasina kayit olmayan" bir e-posta adresi kullanin ve dogrulama kodu alarak bir giris parolasi belirleyin.
Kayit olduktan sonra oturum agabilirsiniz.

SSIMART SSIMART

@ Turkive >




- Uygulama Arayuzleri

Oturum Ag

e Simart uygulamasinda daha énce olusturdugunuz bir hesabiniz varsa uygulamanin “Oturum A¢" ekraninda
hesabiniza ait e-posta adresinizi ve parolanizi girerek oturum agabilirsiniz. Parolanizi unutursaniz,

"Parolami Unuttum” butonuna tiklayin, kayitli e-posta adresinizi girin ve hesaba giris yapmak igin dogrulama
kodunu alin.

§ SIM/\RT §5lM/\RT

+Cihaz Ekle
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— Robot Sifirlama

* Mobil telefonunuz; ad yapilandirmanizi degdistirme, parolanizi unutma veya baska bir nedenle robota
baglanamiyorsa "Wi-Fi Sifirlaniyor” sesli uyarisini duyana kadar (), digmelerine birlikte 5 saniyeden uzun stre
basili tutunuz.

Not

*  Wi-Fi baglantisini kurmadan énce lutfen robotun ve Wi-Fi aginin asadidaki gereksinimleri karsiladigindan emin
olunuz.

Wi-Fi Kurulum Gereksinimleri

¢ Robot, tamamen sarj olmus durumda olmalidir.
Wi-Fi Agi
* Dogru kablosuz ag parolasini kullandiginizdan emin olun. e Gizli bir aga baglanirken, lutfen ad adini --- SSID (A

Adi) (buyik/kuguk harf duyarl) dogru girdiginizden ve

* VPN (Sanal Ozel Ag) veya proxy hizmeti kullanmayiniz. N 8 N X
2.4GHz kablosuz aga baglandidinizdan emin olunuz.

e Wi-Fi agi, 802.11b/g/n ve IPv4 protokollerini destekler.

® Kablosuz Erisim Noktasl | dagitici kullanirken, lGtfen
ag adi (SSID) ve parolanin ana ad ile ayni
oldugundan emin olunuz.

e Kullandiginiz modem 2.4GHz veya 2.4GHz frekans
bandini destekleyen cift frekansli modem olmalidir.
Robot, 5GHz frekans bandini desteklememektedir.

* Robot, 2.4/5GHz cift banth Wi-Fi agina baglanamiyorsa, ¢ Robotun, uygulama sunucusuna baglanmasina izin
Wi-Fi ayarlari igin lutfen 2.4GHz agina geginiz. Ayarlar vermek igin Wi-Fi modeminin givenlik duvarini ve
tamamlandiktan sonra geri dénebilirsiniz. baglanti noktasini ayarlayiniz.

Ag Guvenligi Gereksinimleri

e TKIP, PSK, AES/ CCMP sifreli WPA ve WPA 2 sifreleme

standartlarini kullaniniz.




— Cihaz Ekle

EZ Mod

katya Z (Lidar)

C ‘‘‘‘‘ - L Robot supurgeyi
agtiktan sonra
baslat tusuna

5 saniye basili
tutun. Daha
sonra baslat

ve sarj digmesine
5 saniyeden uzun
sUre basili tutun.
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AP Mod

Cihaz Ekle

* Hotspot baglantisi kurmak igin "+ Cihaz Ekle" butonuna tikladiktan sonra "Ev Aletleri" kategorisinden katya Z'yi segin
ardindan asadidaki adimlar takip edin. (Diger cihazin hotspot kullaniminin agik oldugundan emin olun.)

‘parolaygiriniz.

Cihazinizdaki hotspot
aginin parolasini girin.
Ardindan ileri'ye tiklayin.

Robot stpurgeyi
agtiktan sonra
baslat tusuna

5 saniye baslli
tutun. Daha
sonra baslat

ve sarj digmesine
5 saniyeden uzun
sUre basili tutun.

Sayfanin sag Ust
kisminda yer alan
EZ Mod segenegdine
tiklayip AP Mod
(Hotspot Dagrtim)
agini segin.

Uyar kutucugunu
secin ve lleri'ye
tiklayin.

"AP Mod (Hotspot Dagditim
Ag1) olarak dedistirildi"
bildirimi ekranda
gbzikecektir. Ardindan
lleri'ye tiklayin.

"Baglan’a Gidin"e
tiklayin. Hotspot agina
baglanarak uygulomaya
geri dénun.




— Uygulama Kullanimi

Uygulama Arayiizi Ayarlar
1. Temizleme Modlari: * Daha fazla ayar bilgisine ulagsmak igin uygulamanin
Temizlik Plani | Oda Seg | Alan Temizligi | Noktasal ana sayfasinda yer alan "Ayarlar” bélimine tiklayin.

Ardindan ilgili fonksiyonu segmek igin tiklayin.
2. Sarj Et: Robot, bekleme modunda veya otomatik

temizleme modundayken sarj et butonuna basarsaniz 1. Zamanlayic: Planlanmig temizliklerin baslangig
robot, sarj olmak icin sarj istasyonuna geri dénecektir. zamanlarint ayarlamak igin uygulamay kullaniniz.

Planlanmis temizlikleri segin ve temizlik stresini kaydedin.

2. Oda Yonetimi: Haritay: sifirlayin veya kaydedin.

f o3 - ||usg‘ f nos - .‘lluzn‘ f 04 - ...msna\
< katya Z (Lidar) < < yariar < Ekle Kaydet < ‘O Yonetimi
(ol 0* Alillihayata simdi
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Temizlk Kaych
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= Uraktan Kumanda ’ Temizleme Modu Stipirme ve paspas >
Sarf malzemeleri yénetimi >
Temizleme Modu Segin  Onayla S— ot s
Robotu Bul > "
o
Hall Giglendirme «© Su Seviyesi Disik >
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> Uygulama Kullanimi

3. Temizlik Kaydi: Gegmis temizlik sUrelerini ve temizlenen 6. Robotu Bul: Onayladiktan sonra robot, sesli olarak
alanlari gérebilirsiniz. "Hey Burdayim" sesli uyarisini yapacaktir.

4. Ses ve Seviyesi: Ses seviyesini ayarlayabilir ve 7. Hali Guglendirme: Hali glglendirme modunu agip
dili degistirebilirsiniz. veya kapatabilirsiniz.

5. Uzaktan Kumanda: Yon digmesini | duraklat dugmesini

kontrol edin ve temizlemeye baslayin.
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> Uygulama Kullanimi

Cihaz Ayarlari
1. Robot ayarlari sayfasina girmek igin ana kontrol 2. Paylasim Ekle: Paylasim yapilacak kullanicinin
sayfasinda sag Ust kdsedeki kalem simgesine dokunun. e-posta adresini giriniz.

3. Cihaz Kaldir: Bagli cihazi bu hesaptan kaldirmak ve
verileri silmek igin tercihinizi seciniz.
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Cihaz Agini Kontrol Edin Konum >

Yazilimi giincellemelerini denetle  Yazlim Giincel

Cihaz Paylas

Cihaz Kaldir
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— Harita Yonetimi

A. Gergek zamanl oda haritasi olusturma

* Gergek zamanl oda haritasi gizimi, temizlik islemi bittikten sonra temizleme rotasini ve ortami kolayca anlamaniza
yardimci olabilir. Bu 6zellik sayesinde odanin zemin haritasi olusturulacaktir, dogru haritalamayi saglamak igin harita
her temizlik sirasinda gergek zamanli olarak giincellenecektir.

Odanin zemin haritasini eksiksiz olusturmak igin
* Robotun, tim odalar haritasina ekleyebilmesi icin kapilar aginiz.

* Robotu engelleyebilecek veya sikistirabilecek nesneleri kaldiriniz.
e Haritay olusturduktan sonra lUtfen sarj istasyonunun fisini cikarmayiniz veya hareket ettirmeyiniz.

B. Haritay! yeniden konumlandirma ve yeniden olusturma

* Robot, sarj istasyonu farkli bir konuma tasindiginda veya ¢evredeki ortamin sekli, esyalarin yeri dnemli dlctde
degistiginde yerini degistirmeye calisacak ve ortama uymak icin yeni bir harita olusturacaktir.

e Yer degistirme basarili olursa robot, temizlemeye devam edecektir.

e Yer degistirme basarisiz olursa robot, yeni temizlik icin dogru haritalama saglamak amaciyla haritayr yeniden
olusturacaktir.

Not

e Robotun, sarjistasyonundan her ¢iktiginda temizlendiginden emin olun.

e Temizlik sirasinda robotu disaridan midahale ile hareket ettirmeyin, hareket ettirilmesi durumunda robotu gergek
zamanl konumuna geri getiriniz.

* Robotun harita kayit edebilmesi icin sarj istasyonudan baslamali ve tm alani temizledikten sonra higbir midahale

olmadan sarj istasyonuna dénmelidir. (Haritasi ¢ikarilacak alan en az 8m? olmalidir.)




— Robot Bakimi

Toz Haznesi Temizleme

01

Toz haznesi mandalina basin ve
toz haznesini sekilde gosterildigi
gibi ¢ikariniz.

03

Toz haznesini sekilde gosterildigi
gibi temizleyiniz.

05

Toz haznesi ve filtreler akan temiz
su altinda yikanabilir. (Not: Toz
haznesi ve filtreler ancak tamamen
kuruduktan sonra geri takilabilir.)

07

Not

e Toz haznesini ¢ikarirken kapaginin yukari baktigindan
emin olun ve tozun disari dékilmemesine dikkat edin.

e Filtreyi dogrudan glines i1sigina maruz birakmayiniz.

02

Bir elinizle toz haznesi
mandalina basiniz ve diger
elinizle Ust kapagdi aciniz.

04

Filtreleri cikarin ve Gstundeki
tozlari temizleyiniz.

06

Temizledikten sonra filtreleri
yeniden takin.

08

Son olarak toz haznesini robota
tekrar takip kullanabilirsiniz.

e Yenirobotlarda, ilk bir aylik kullanim boyunca toz
haznesini U¢ glinde bir temizleyiniz. Daha sonra
haftada 1kere temizleyiniz. (Daha etkili bir temizlik
icin filtrenin her 3-6 ayda bir degistiriimesi tavsiye
edilmektedir.)



- Robot Bakimi

Ana Firga Montaji ve Temizligi Yan Firga Temizligi

A. Toplanmis birikintileri ayirmak igin temizleme
aparatini kullanin.

B. Yan firgalar temizlemek icin mikrofiber bez kullanin.

C. Yan firgalar gok kirlendiginde gikarip yikayabilirsiniz.

Not

e Toz haznesini ¢cikarirken kapaginin yukari baktigindan
emin olun ve tozun disar dékilmemesine dikkat edin.

Filtre Temizligi (On | Singer | HEPA) Not

« On filtre | Stinger filtre | HEPA filtresini gikardiktan « Temizleme suyu 60°C dusiik olmalidir.
sonra akan su altinda temizleyebilirsiniz.

e Daha etkili bir temizlik icin filtrenin her 6 ayda bir
e Temizlendikten sonra kurutup tekrar takabilirsiniz. degistiriimesi tavsiye edilmektedir.

a7
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- Robot Bakimi —

Mop Bezi Temizligi Su Tanki Su Girig Kapagi Degisimi

01

Su tankinin mandalina basiniz ve
su tankini sekilde gosterildigi gibi
cikariniz.

02
Sekilde gosterildigi gibi mop bezini
yapistirilan kisimdan ¢ikariniz.

* Su giris kapagdinin degistiriimesi gerekiyorsa kapagd
¢lkarin ve uygun yeni bir kapak takin.

03

Mop bezini yikayin, kurutun ve
yeniden kullanin.

Not

* Mop bezi ve su tankini akan temiz suyun altindayken
dogrudan temizlemeyin; su sicakliyi 60°C gegmemelidir;
camasir makinesinde yikama tavsiye edilmemektedir.




- Robot Bakimi

Ust Kapak Temizligi Robot Sensérlerini Temizleme

e Sensorleri temizlemek igin yumusak kuru bir
mikrofiber bez kullanin.

nemli bir bezle silip temizleyebilirsiniz.

Not Not
* Mikrofiber temizlik bezi kullanilmasi tavsiye * Sensorlere dogrudan su, tiner vb. sivilar temas
edilmektedir. ettirmeyiniz.

LIl ]




— Sorun Giderme

Sorun Cozim

Ana Firga Hatasi Latfen Ana Firgayi Temizleyiniz

Yan Firga Hatasi Lutfen Yan Firgalar Temizleyiniz

Tekerlek Normal Degil ve Robot Sikisti Lutfen Tekerlekleri Kontrol Ediniz

Toz Haznesi Yanlis Takildi Latfen Toz Haznesini Dogru Takiniz

Ugurum Sensori Hatasi Latfen Ugurum Sensorlerini Temizleyiniz
Robot Sikisti Latfen Robotun Etrafindaki Engelleri Kaldiriniz
On Tampon Sikist Lutfen On Tamponu Kontrol Ediniz

Robotun Calismasi Engellendi Latfen Robotu Yere Geri Koyunuz




o Sorun Giderme

Sorun Cozim

Wi-Fi devre disi. Wi-Fi'yi sifirlayin ve tekrar deneyin. Wi-Fi sinyali zayif. Robot'un Wi-Fi sinyal aliminin iyi
. oldugu bir alanda bulundugundan emin olun. Robotun giig dugmesi agik durumdayken ilk kez akilli ad
Wi-Fi'ye Baglanamiyor . o . . . . .
baglantisi baglatmak igin sesli uyar gelene kadar (Gésterge 1s1g1 hizla yanip sénecektir.) Sifirlama tuguna

5 saniye basil tutun. Yalnizca 2.4GHz frekans bandini destekler.

iOS 12.0 & Android 5.0 ve Uzeri sistemler, uygulamayi indirebilir ve kullanabilir.

By Slme N o? (Uygulama magazalarn degisiklik yapabilir.)

Sarj istasyonuna gii¢ gelmiyorsa, gt¢ kablosunun dogru sekilde takildigini kontrol edin.
Sarj Edilemiyor Temas zayifsa, sarj istasyonunun ve robotun temas alanlarini temizleyiniz. Gug gdsterge isiginin yaniyor
olmasi robotun sarj oldugunu belirtir.

Sarj istasyonunun yakininda gok fazla engel var. Rahat bir alana tasiyin.

Sl SIS SV Y E R ST Robot, sarj istasyonundan ¢ok uzakta. Daha yakina yerlestirin ve tekrar deneyin.

Once yerdeki kalintilarin temizlenmesi dnerilir.

Temizleme Gucu Zayifladi . . S . . . . .
Y Temizlenmesi gereken bir bélim temizlenmediyse, robot bunu otomatik olarak temizlemeyi planlayacaktir.

Robot, sikismalardan kurtulmak igin aktif olarak gesitli ydbntemler deneyecektir.

RalseiE Slaz Olmadidr takdirde, manuel olarak yardim etmeniz nerilir.

Ana firga, yan firgalar ve yan tekerlekler sikismis olabilir. Robotu kapatin ve temizleyin.

Temzisme Sesmee ezl Ses Cok yonlu tekerlek sikismissa, temizlemek icin yukar gekerek gikarin ve temizleyin daha sonra yerine takin.

. Toz haznesi dolu ve bosaltilmasi gerekiyor. Filtre tikall ve temizlenmesi gerekiyor. Filtre ve singeri dogrudan
Emis Gucu Zayifladi

glnes 1si9ina maruz birakmadan kurumaya birakin.




— Uriin Ozellikleri

Onceki sayfadaki ydntemlerle sorunu gézemezseniz
asagidakileri deneyebilirsiniz:

Robotun yan tarafindaki gi¢ anahtarini kapatin;
ardindan tekrar agin ve robotu yeniden baslatin.

Robot geriye dogru hareket etmeye devam ederse |Utfen
tampona elinizle hafifce dokunun ve yeniden baslatin.

Robot hareket etmiyorsa lutfen sensérlerinin tikanmig
olup olmadigini kontrol edin, sensér kapaklarindaki
toz ve kirleri temizleyin.

Sorun yeniden baslatilarak ¢cdzilmezse IUtfen satis sonrasi
servis merkezi ile iletisime gegin.

ipuglar

1.

Lidar sensor, zemin planini otomatik olarak taniyabilir.
Temizleme rotasinda zikzak seklinde hareket eder.

Lidar haritalamanin yeniden konumlandirma fonksiyonu
vardir. Bu fonksiyonu kullanirken robotun énce
durdurulmasi ve temizlenen alanda bulunmasi gerekir,
aksi takdirde konumlandirma gergeklesmez.

Robot Stpirge

Model katya Z

Adaptor 20V —09A

Gug 4LEW

Pil Li-lon 14.4V—3200mAh/ 46.08W (Sarj Edilebilir Pil)
Dikkat

e Sadece Urun ile birlikte verilen adaptoér ve pili kullaniniz.

e Sadece i¢ mekan kullanimi igindir.

Sarj Istasyonu

Model katya Z

Voltaj Girisi | 20V = 0.9A

Voltaj Cikisi | 20V —

Akim Cikisl 09A
Dikkat

e Sadece i¢ mekan kullanimi igindir.

CEaX



o Urtin Ozellikleri

Uriindeki Tehlikeli Maddelerin Adi ve igerigi

Sarj Istasyonu

Kursun Civa Kadmiyum Hekzavalent Polibromlu Polibromlu Difenil
(Pb) (Hg) (Cd) Krom (Cr (V1)) Bifeniller (PBB) Eterler (PBDE)
Entegre Devre X O O O O O
Metal Pargalar O O O O @) @)
Plastik Kasa O O O O O O
Pil O @) @) @) @) O
Diger Pargalar @) @) @) @) O O

e Buform S J/T 11364 yonetmeligine uygun olarak hazirlanmigtir.

< Robotun tim homojen malzemelerindeki tehlikeli madde iceriginin GB/T 26572'de belirtilen sinirn altinda oldudu
anlamina gelir.

O Robotun en az bir homojen malzemesindeki tehlikeli maddenin GB/T 26572'de belirtilen sinir astigi anlamina gelir.




Simart Teknoloji
"Simartan Teknoloji”

3500Pa Emis Gucu

Guglendirilmis Yenilenmis
Hali Modu Uygulama
Araylzu
Yikanabilir . Korumali
HEPA Filtre "\ 4l /" Lidar Sensérii
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